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MIKROPROCESOROWY AUTOMAT PALNIKOWY
SERIA ESA ESTRO

WPROWADZENIE
ESA ESTRO jest mikroprocesorowym urzgdzeniem
sterujgcym pracg palnika, przeznaczonym do
zabezpieczania palnikéw spalajgcych gaz lub olej.
Automat palnikowy gwarantuje bezpieczng prace na
jednym lub dwéch poziomach (palniki pilotowy i
gtéwny). Wykrywa on obecnos¢ ptomienia za pomoca
elektrod jonizujgcych lub skanowania w podczerwieni
poprzez sonde UV.
ESA ESTRO jest wyposazony w interfejs szeregowy
dzieki czemu moze by¢ obstugiwany zdalnie.
Odporna na wysokie temperatury obudowa ESA
ESTRO umozliwia montaz przyrzadu bezposrednio
przy palniku przy zatozeniu, ze temperatura
otoczenia nie przekracza 60 °C.

ZASTOSOWANIA

- jedno- lub dwustopniowe palniki,

- kontrola ptomienia jedno- lub dwu-elektrodowo, lub
poprzez skanowanie UV (takze w kombinacji)

- dodatkowe wyposazenie zapewnia kompletny cykl
zaptonowy (dmuchawa, czujnik powietrza,
przepustnica przeptywu powietrza),

- palniki z regulacja zaworéw przedmuchu
paleniska, zaptonu palnikéw i termoregulacja
(grzanie/chtodzenie) poprzez regulator zewnetrzny,

- instalacja spalania z palnikami regulowanymi
cyfrowo lub poprzez interfejs szeregowy ECS,

- spersonalizowana obstuga palnikéw poprzez
dodatkowe karty operacyjne.

WLASNOSCI
PODSTAWOWE
¢ Napiecie zasilania: - 115 VAC lub 230 VAC +10% do -15%
o Czestotliwosc: -45-65Hz
e Modut zasilania: - Faza-zero, nie nadaje sie dla faza-faza
e Rodzaj uziemienia: - Ziemia lub przewdd zerowy
e Zapotrzebowanie mocy (bez wyjs¢): - Max. 4 VA
e Temperatura robocza: - 0-60°C
e Temperatura magazynowania: --20do 80 °C
* Klasa ochrony: - IP54 (podigczac poprzez odpowiednie ztgcza)
e Pozycja montazowa: - Dowolna
* Miejsce instalacji: - (Nie nadaje sig do stref zagrozenia wg
definicji ATEX i atmosfery korodujgcej)
¢ Obudowa: - Odporna termicznie z wiékna szklanego
e Wymiary: - 200x120x93 mm
e Ciezar: . _ -1300¢
e Dopuszczenia wg EN298 i EN230: - BOOLXN programowalne
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PODLACZENIA WEJSC i WYJSC

Napiecie czujnika sondy:

Min. prad jonizacji:

Ograniczenie prgdu czujnika sondy:

Sygnalizacja ptomienia:

Rodzaj czujnika ptomienia:

Dlugos¢ przewodu do

(elektrody lub skanera UV):

e Dilugos¢ przewodu do transformatora
wysokiego napiecia:

e |zolacja pomiedzy przewodami sondy:

czujnika

Napiecie sygnatu wejscia cyfrowego:

Obcigzenie wejscia cyfrowego:

Filtr blokady/resetu wejscia:

Napiecie sygnatu wyjsciowego:

Prad kazdego sygnatu wyjsciowego:

Prad catkowity sygnatéw wyjsciowych:

Bezpiecznik obcigzeniowy:

Bezpiecznik przyrzadu:

Napiecie zasilania dodatkowej

EXP-2 i EXP-4:

o Pobér mocy przez dodatkowg karte
EXP-2 i EXP-4:

e Napiecie sygnalu wyjscia dodatkowej
karty EXP-2 i EXP-4;

e Max. prad wyjscia karty dodatkowej

EXP-2 i EXP-4:

karty

PARAMETRY

Czas wstepnego przedmuchu *

Pierwszy czas bezpieczenstwa *

Gtowny czas stabilizacji palnika *

Czas reakgcji *

Czas przewietrzania koncowego *

Akceptowane odblokowanie:

Automatyczne wytgczenie

zlikwidowac)

e Dziatanie w przypadku zaniku sygnatu
ptomienia

e Drziatanie pierwszego stopnia (gaz)

e Dziatanie zaworu powietrznego

(mozna

Max. 300 VAC

3 UA

1mA

0-90 pA

Elektroda lub skaner UV model ESA UV-2

<30m

max. 2 m

>50 MQ (podwdjna izolacja
zabezpieczone przewody)

Takie samo jak napiecie zasilania
max. 5 mA

RC 100 Q - 0,47 yF — 250 VAC
Takie samo jak napiecie zasilania
max. 1,5 A

4 A przez 10s/min

4 A szybki (wymienny)

1 A (nie wymienny)

24 VAC, 115 VAC, 230 VAC

lub  podwdjnie

max. 5 mA
Takie samo jak zasilania

4 A (bez wewnetrznego bezpiecznika)

0-255s
1-25s

0-25s

1-20s
0-255s

max. 5 na 15 min.
min. 1 na24 h

Programowalne

Programowalne
Programowalne

* Te parametry muszg by¢ zgodne z normami i dyrektywami dla proceséw przemystowych
tam, gdzie do kontroli palnika zastosowano ESA ESTRO.



OPIS

ESA ESTRO jest mikroprocesorowym urzgdzeniem sterujgcym pracg palnika z zaciskami
wyjsciowymi i wejsciowymi do zapalania i kontroli palnikéw przemystowych.

Urzadzenie jest dostepny w czterech réznych wersjach.

e ESA ESTRO-A: Palniki jednostopniowe (jeden zawodr gazowy) z mozliwoscig
sterowania zaworem powietrza.
Oprogramowanie konfiguracyjne umozliwia poprawne zdefiniowanie pracy zaworu

powietrza.
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e ESA ESTRO-B: Palniki dwustopniowe (I pilotowy i Il gtdwny)
Oprogramowanie konfiguracyjne ustawia palnik pilotowy ( | stopien GAZ) w tryb pracy
ciggtej lub nieciggtej.
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e ESA ESTRO-C: Palnik jednostopniowy (jeden zawor gazowy) z sygnalizacjg ,,ON”

(palnik wtgczony).
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e ESA ESTRO-Q: Palnik jednostopniowy (jeden zawdr gazowy, przeznaczony dla
uktadu regulowanego przez interfejs szeregowy.
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Poza tym wersje ESTRO-A, ESTRO-B i ESTRO-C umozliwiajg nastawe sygnatu
wyjsciowego blokowania palnika i cyfrowego sygnatu wejsciowego. W przypadku aplikacji dla
wysokich temperatur w celu realizacji dedykowanych funkciji, dostep do sygnatu wejsciowego
jest obowigzkowy (zgodnie z EN746-2).

Interfejs szeregowy umozliwia kompletny nadz6r nad pracg palnika: zapton palnika i jego
wytgczenie, sterowanie pierwszym i drugim stopniem gazowym, zaworem powietrza,
monitoring palnika i kontrole ptomienia.
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Na przednim panelu ESA ESTRO znajduje sie przycisk programowania, wyswietlacz
alfanumeryczny stanu, diodowy wskaznik ptomienia oraz okno komunikacji w podczerwieni
do konfiguracji automatu w miejscu jego stosowania.

Dedykowane oprogramowanie konfiguracyjne umozliwia zdefiniowanie kilku parametrow
roboczych zaleznie od wymagan procesu jak np. sterowanie zaworem powietrza, sygnat
wyjsciowy blokady, czas trwania kazdej fazy (zaleznie od zakreséw okreslonych w normach).
ESA ESTRO ma solidna obudowe z odpornych na temperature tworzyw, zawiera
transformator zaptonowy i wyjscia do potgczen zewnetrznych.



Dedykowane dodatkowe karty sterujgce ESA EXP mogg by¢ podtgczone do kazdej wersji
ESA ESTRO, umozliwiajg stosowanie dodatkowych parametrow i dodatkowe interfejsy
szeregowe. Instalacja dodatkowych kart wymaga zamontowania transformatora
zaptonowego w oddzielnej obudowie ESA TRAFO.

Ponizej opisano oferowane dodatkowe karty i ich gléwne cechy:

e EXP-2: Przeznaczona do palnikbw pakietowych (zblokowanych) steruje zaworem
powietrza lub uruchomieniem dmuchawy, sprawdza sygnat witgczenia powietrza i
realizuje wstepny przedmuch i procedury zaptonu palnika.

Karta moze by¢ takze zastosowana do prostego zaworu powietrza (dla automatow
palnikowych innych niz ESTRO-A).

b Zawor powietrza
Termostat T ”_ VA lub dmuchawa
Przetgcznik ci$nienia P I |:> ESA |:> T A1 Tumik powietrza
powietrza — EXP-2 =IXF otwarty

Przetgcznik |_|@ |:> |:> ¢ _@ Ttumik powietrza
Thumik otwarty H\ zamkniety
Przetgcznik \:4@ |:> |:> OK-@ Regulacja
Thumik zamkniety L uruchomiona

e EZP-3. Przeznaczona do wprowadzenia komunikacji szeregowej z najbardziej
rozpowszechnionymi szynami danych. Szczeg6towe informacje, patrz biuletyn
techniczny E7015.

PROFIBUS-DF ESA

. DEVICE-NET EXP-3

ETHERMNET




e EXP-4: Posiada cztery cyfrowe wejscia, cztery cyfrowe wyjscia, jedno wejscie
analogowe, jedno wyjscie analogowe i interfejs szeregowy umozliwiajgcy zdalne
sterowanie.

Szczegobtowe informacje, patrz biuletyn techniczny E7016.

Wejscie cyfrowe 1 [ _» [=» 1A wyjscie cyfrowe 1

Wejscie cyfrowe 2 E—_/_ E—b | Wyjscie cyfrowe 2
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CERTYFIKACJA - KOMPATYBILNOSC

ESA ESTRO jest zgodny z EN298 i posiada certyfikat 17800 wydany przez
jednostke notyfikacyjng 0694.

ESA ESTRO spetnia wymagania Dyrektyw Europejskich: 90/396/CEE
(stosowania paliw gazowych), 2006/42/CEE (dyrektywa maszynowa),
2006/95/CEE (dyrektywa niskonapieciowa), 89/336/CEE (kompatybilnosé
elektromagnetyczna oraz norm EN298, EN230 i EN746-2.




SYGNALIZACJA ALFANUMERYCZNA | PRZYCISKI

WYSWIETLACZ
ESA ESTRO wyswietla kilka symboli stanu palnika. Znaki nieruchome oznaczajg normalne
warunki pracy lub niektore btedy, ktérych nie mozna usung¢. Natomiast znaki migajgce
oznaczajg blokade i btedy, ktére mozna usunac.

Normalny stan pracy

ZNAK

RODZAJ

ZNACZENIE

NIERUCHOMY

Faza autodiagnostyki; automat sprawdza sprawnos¢ poszczegOlnych
swoich czesci sktadowych. Sygnalizowane jest kazdorazowe zasilanie
przyrzgdu lub ponowne uruchomienie palnika (trwa ok. 2 s).

PULSUJACY

Reczna blokada. Przyrzad oczekuje na zresetowanie przez operatora
poprzez lokalny, zdalny lub szeregowy przycisk. Jezeli parametr
.Power on” (zasilanie witgczone) jest skonfigurowany jak ,Stand-by”
(gotowy), to wigczenie zasilania jest zawsze sygnalizowane.

NIERUCHOMY

Wylgczenie palnika spowodowane regulatorem temperatury. Przyrzad
przetgcza palnik w tryb ,off” (wylgczony), zamyka zawoér powietrza i
odtacza pozostate wyjscia.

D o

NIERUCHOMY

Faza oczekiwania na sygnat wigczenia cisnienia po uruchomieniu
zaworu (lub dmuchawy) albo wytgczenie palnika w czasie pracy w
przypadku nieprawidtowego sygnatu cisnienia powietrza.
Sygnalizowane przez dodatkowe karty sterujgce, gdy parametr ,Air
switch” (przetgcznik powietrza) jest skonfigurowny jako ,Waiting”
(oczekiwanie).

J

NIERUCHOMY

Wstepny przedmuch; zawoér powietrza sie otwiera, ale maksymalne
otwarcie jeszcze nie nastgpito (pozycjonowanie przetgcznika).
Sygnalizowane przez dodatkowe karty sterujgce, gdy parametr ,Air
damper” (ttumik powietrza) jest skonfigurowany jako ,Local or Remote”
(lokalny lub zdalny).

0

NIERUCHOMY

Czas przedmuchu lub oczekiwania przed zapaleniem palnika. Dla
aplikacji z regulowanym chtodzeniem, tylko zawor powietrzny jest
otwarty w tej fazie. Przyrzad sprawdza obecnos¢ ptomienia i
ewentualnie powoduje wytgczenie palnika.

NIERUCHOMY

Wstepny przedmuch; zawor powietrza sie zamyka, ale minimalne
otwarcie jeszcze nie nastgpito (pozycjonowanie przetgcznika) co
gwarantuje  zapton przy minimalnej wydajnosci  ptomienia.
Sygnalizowane przez dodatkowe Kkarty sterujgce, gdy parametr ,Air
damper” (ttumik powietrza) jest skonfigurowany jako ,Local or Remote”
(lokalny lub zdalny).

NIERUCHOMY

Zapton palnika pierwszego stopnia (pilota), trwa tak dtugo jak pierwszy
czas bezpieczenstwa. Przyrzad aktywuje transformator zaptonu i zawoér
gazowy pierwszego stopnia (pilota), nastepnie wytgcza transformator i
sprawdza obecnhosc¢ ptomienia.

m-—

NIERUCHOMY

Sprawdzenie stabilnosci ptomienia dla stopnia pierwszego, a nastepnie
regulacja wzmocnienia ptomienia. Ta faza jest sygnalizowana takze w
przypadku wytgczania palnika drugiego stopnia.

NIERUCHOMY

Normalny stan pracy ESTRO-A, ESTRO-C i ESTRO-Q. W przypadku
ESTRO-B jest to sygnalizacja palnika drugiego stopnia trwa tak dtugo,
jak dlugi jest drugi czas bezpieczenstwa. W tej fazie oba zawory
gazowe pierwszego i drugiego stopnia sg uruchomione. jest to takze
normalny stan pracy dla ESA ESTRO-B w przypadku, gdy parametr
»1St stage gas” (gaz dla pierwszego stopnia) jest skonfigurowany jako
Lntermittent” (przerywany).




NIERUCHOMY

Normalny stan pracy dla ESA ESTRO-B z uruchomionym tylko
palnikiem gazowym drugiego stopnia. Przyrzad zamyka zawér gazowy
pierwszego stopnia (pilota). Faza ta ma miejsce tylko w przypadku, gdy
parametr ,1st stage gas” jest skonfigurowany jako ,Interrupted”

(przerywany).

NIERUCHOMY

Normalny stan pracy z uruchomionym zaworem powietrza. W
przypadku, gdy parametr ,Air switch” (przetgcznik powietrza) jest
skonfigurowany jako ,Lockout or Waiting” (blokada lub oczekiwanie),
automat czeka na sygnat cisnienia powietrza przed zasygnalizowaniem
tego stanu. Natomiast w przypadku konfiguracji jako ,Disable”
(wylaczony), przejscie do tego stanu zwigzane jest z otwieraniem
zaworu. Ta faza ma miejsce tylko w przypadku, gdy parametr ,Air flow
control type” (tryb regulacji przeptywu) jest skonfigurowany jako
,Discontinue or Pulse” (nieciggty lub impulsowy).

NIERUCHOMY

Automat sprawdza, czy ptomien jest catkowicie zgaszony w max. 20 s
po wytgczeniu palnika. W przeciwnym wypadku aktywowany jest sygnat
blokady.

NIERUCHOMY
PUNKT

Przedmuch paleniska za pomocg powietrza (albo faza oczekiwania) po
wytgczeniu palnika. W czasie tej fazy przyrzad nie reaguje na zadne
polecenia i pokazuje symbol dla fazy lub blokady procedury wytgczania.

H

NIERUCHOMY

Regulator temperatury poleca uruchomienie fazy wytgczania palnika.
Przyrzad utrzymuje palnik w trybie ,OFF” (wylgczony) oczekujgc na
sygnat ponownego uruchomienia, zawdr powietrza jest zamkniety, a
wyjscia nieaktywne.

—

PULSUJACY
PUNKT

Uruchomiony tryb dla wysokich temperatur. W czasie tej fazy przyrzad
pokazuje nieruchomy kod aktywnej fazy.

Blokady i btedy

ZNAK

RODZAJ

ZNACZENIE

0

PULSUJACY

Reczne wylgczenie panika za pomocg lokalnego Ilub zdalnego
przycisku w czasie normalnej pracy. Przyrzad utrzymuje palnik w
trybie ,OFF” (wylgczony) oczekujgc na sygnat ponownego
uruchomienia.

d

PULSUJACY

Blokada spowodowana sygnalizacja obecnosci niepozgdanego
ptomienia przed zaptonem palnika lub po jego wytgczeniu. Mozliwe
przyczyny to btad detekcji ptomienia lub wyciek paliwa przez
elektromagnetyczny zawér posredni.

PULSUJACY

Blokada spowodowana brakiem zaptonu palnika stopnia pierwszego.
Mozliwe przyczyny to btad uktadu zaptonu (elektroda i/lub
transformator), zty stosunek powietrze/paliwo Ilub bigd detekcji
ptomienia (sonda lub przewody). W pierwszym z tych przypadkéw
palnik nie jest zapalony, natomiast w drugim jest, ale ESA ESTRO nie
potrafi wykry¢ ptomienia.

PULSUJACY

Blokada spowodowana brakiem sygnatu obecnosci ptomienia podczas
normalnej pracy. Mozliwe przyczyny to zty stosunek powietrze/gaz
(za szybkie zmiany przeptywu lub stosunek poza zakresem stabilnosci
ptomienia) lub uszkodzenie uktadu detekcji ptomienia (pozycja sondy
lub zabrudzenie).

PULSUJACY

Blokada spowodowana przedtuzajagcym sie brakiem sygnatow
szeregowych ze zdalnego regulatora przez okres dtuzszy niz nastawa
parametru ,Communication time out” (czas komunikacji).

Mozliwe przyczyny to zte potgczenia lub btgd komunikacji szeregowej.




NIERUCHOMY

Zte funkcjonowanie spowodowane obecnoscig sygnalu czujnika
cisnienia powietrza przed uruchomieniem dmuchawy. Mozliwe
przyczyny to uszkodzenie czujnika cisnienia lub zte potgczenia.

PULSUJACY

Blokada spowodowana ztym funkcjonowaniem wewnetrznego obwodu
czujnika cisnienia powietrza. Jezeli po zresetowaniu btad ten jest
nadal sygnalizowany, to przyrzad nalezy odesta¢ do naprawy do
producenta.

PULSUJACY

Blokada spowodowana brakiem sygnatu z czujnika cisnienia powietrza
w czasie normalnej pracy. Mozliwe przyczyny to uszkodzenie czujnika
cisnienia lub jakies problemy zwigzane z przeptywem powietrza
(np. zatkanie filtra).

2 D MO M

PULSUJACY

Blokada spowodowana obecnoscig sygnatu catkowitego otwarcia
zaworu powietrza (pozycja maksimum) zanim przyrzad wyda
polecenie otwarcia zaworu. Mozliwe przyczyny to zte potgczenia lub
zte nastawy przetgcznika zaworu.

PULSUJACY

Blokada spowodowana obecnoscig sygnatu catkowitego zamkniecia
zaworu powietrza (pozycja minimum) zanim przyrzgd wyda polecenie
zamkniecia zaworu. Mozliwe przyczyny to zie potgczenia lub zie
nastawy przetgcznika zaworu.

PULSUJACY

Blokada spowodowana nie zamknieciem zaworu powietrza po
wstepnym przedmuchu. Przyrzad czeka przez max. 150 s od wystania
sygnatu generowanego przez pozycje minimum zaworu. Mozliwe
przyczyny to zte potgczenia lub zte nastawy przetgcznika zaworu.

~ | v C

PULSUJACY

Blokada spowodowana brakiem przeptywu pradu z zespotu zaptonu
podifgczonego do ESA ESTRO (transformator zaptonowy lub zawory
elektromagnetyczne). Mozliwe przyczyny to przerwanie pofgczenia
elektrycznego, uszkodzenie jednego z zaptonnikéw lub spalenie
bezpiecznika.

0

PULSUJACY

Blokada spowodowana zitym funkcjonowaniem sondy detekcji
ptomienia. Mozliwe przyczyny to uszkodzenie sondy, zwarcie
pomiedzy sondg, a uziemieniem (korpus palnika), odwrotne
pofgczenie diody UV ESA UV-2, zte uziemienie przyrzadu lub za duzy
prad na gruncie paleniska (spawanie w toku).

PULSUJACY

Blokada spowodowana ztym funkcjonowaniem wewnetrznego
wzmacniacza ptomienia. Jezeli po zresetowaniu btgd ten jest nadal
sygnalizowany, to przyrzad nalezy odesta¢c do naprawy do
producenta.

PULSUJACY

Blokada spowodowana ztym funkcjonowaniem wewnetrznego
regulatora temperatury. Jezeli po zresetowaniu btad ten jest nadal
sygnalizowany, to przyrzad nalezy odesta¢ do naprawy.

PULSUJACY

Blokada spowodowana bftedem wewnetrznej pamieci przyrzadu.
Uszkodzenie moze by¢ tymczasowe lub state, a mozliwe przyczyny to
zte potgczenia elektryczne. Jezeli po zresetowaniu btad ten jest nadal
sygnalizowany, to przyrzad nalezy odesta¢é do naprawy do
producenta.
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PULSUJACY

Blokada spowodowana brakiem komunikacji z zainstalowana
dodatkowg kartg (EXP-2 lub EXP-4). Mozliwe przyczyny to zia
konfiguracja lub uszkodzenie dodatkowej karty. Konieczne jest
sprawdzenie konfiguracji karty. Jezeli po zresetowaniu btad ten jest
nadal sygnalizowany, to przyrzad nalezy odesta¢ do naprawy do
producenta.
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PULSUJACY

Blokada spowodowana ztym funkcjonowaniem wewnetrznych
przekaznikéw. Jezeli po zresetowaniu btad ten jest nadal
sygnalizowany,to przyrzad nalezy odesta¢ do naprawy do producenta.




NIERUCHOMY

Zte funkcjonowanie lokalnego przycisku lub cyfrowego sygnatu
wejsciowego RESET (dla zdalnego sterowania); znajdujg sie one w
pozycji ,wcisnietej” w czasie autodiagnostyki. Mozliwe przyczyny to zte
podtgczenie zdalnego sygnatu, brak filtra RC lub uszkodzenie
przycisku. W celu skwitowania alarmu odtgczy¢ na pare sekund
zasilanie elektryczne przyrzgdu.

NIERUCHOMY

Zte funkcjonowanie spowodowane btedem pamieci wewnetrznej
przyrzadu lub uszkodzeniem obwodu bezpieczenstwa. Uszkodzenie
moze by¢é tymczasowe lub state, a mozliwe przyczyny to zte
pofgczenia elektryczne. W celu skwitowania alarmu odtgczy¢ na pare
sekund zasilanie elektryczne przyrzadu. Jezeli po zresetowaniu btgd
ten jest nadal sygnalizowany, to przyrzad nalezy odesta¢ do naprawy
do producenta.
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NIERUCHOMY

Zte funkcjonowanie spowodowane zwarciem obwodu wewnetrznego
przekaznikéw. W celu skwitowania alarmu odigczyé na pare sekund
zasilanie elektryczne przyrzadu. Jezeli po zresetowaniu btad ten jest
nadal sygnalizowany, to przyrzad nalezy odesta¢ do naprawy do
producenta.

NIERUCHOMY

Zte funkcjonowanie spowodowane zwarciem na zaciskach
wyjsciowych mikroprocesora. Aby skwitowaé alarm nalezy odigczyé
na pare sekund zasilanie elektryczne przyrzadu. Jezeli po
zresetowaniu btad ten jest nadal sygnalizowany, to przyrzad nalezy
odestac do naprawy do producenta.

NIERUCHOMY

Zte funkcjonowanie spowodowane przeskokiem kodu programu.
Uszkodzenie moze by¢ tymczasowe lub state, a mozliwe przyczyny to
zte potgczenia elektryczne. W celu skwitowania alarmu odtgczyé na
pare sekund zasilanie elektryczne przyrzadu. Jezeli po zresetowaniu
btad ten jest nadal sygnalizowany, to przyrzad nalezy odesta¢ do
naprawy do producenta.

WYSWIETLACZ

Zte funkcjonowanie spowodowane nadmiernie wysokg temperaturg

B i WYKRES otoczenia. W takich warunkach przyrzad stale wiagcza sie i wytgcza
SEtUPKOWY | sygnalizujgc tylko poczagtek procedury autodiagnostyki.
PULSUJA
Konfiguracja
ZNAK | RODZAJ ZNACZENIE
- Faza konfiguracji przyrzadu poprzez wejscie szeregowe (w oparciu o
NIERUCHOMY |dedykowane oprogramowanie). w czasie tej fazy nie jest mozliwe
wykonanie jakiejkolwiek innej operacji.
Faza konfiguracji przyrzadu poprzez port podczerwieni (w oparciu o
, , NIERUCHOMY |dedykowane oprogramowanie). w czasie tej fazy nie jest mozliwe
wykonanie jakiejkolwiek innej operaciji.

WYKRES SLUPKOWY

ESA ESTRO jest wyposazony w wskaznik stupkowy z 5 LED pokazujgcy warto$¢ sygnatu
detekcji ptomienia w zakresie od 0 yA do 90 pA. W przypadku pojawienia sie pradow
0 wartosci powyzej 90 pA, wszystkie LED $wiecg sie.

Sygnaly detekcji ptomienia generowane przez elektrody jonizacyjne sg zwykle mniejsze niz
sygnaly generowane przez skaner UV. W obu przypadka wykres stupkowy pokazuje
stabilnos¢ sygnatu ptomienia, a tym samym prawidtowg prace palnika.
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PRZYCISK LOKALNY

ESA ESTRO umozliwia konfiguracje funkcjonowania przycisku zaleznie od aplikacji, patrz
Rozdz. Konfiguracja. Za pomocg przycisku mozna realizowa¢ reczne odblokowanie
i wytgczenie, tylko reczne odblokowanie, tylko reczne wytgczenie, W przypadku komunikacji
szeregowej funkcje te mozna wytgczyc.

Zaleznie od funkcji dziatanie przycisku moze by¢ rézne:

- odblokowanie ESA ESTRO: wcisngc¢ przycisk na 1-3 s, a nastepie zwolni¢

- reczne wytgczenie ESA ESTRO: wcisniecie przycisku natychmiast wytgcza przyrzad.

PRACA

ESA ESTRO jest programowanym przyrzadem przeznaczonym do nadzoru palnikéw
gazowych w réznych trybach zaleznie od nastawionych parametrach procesu, patrz Rozdz.
Konfiguracja.

Ponizej opisane gtéwne cykle robocze.

CYKL ZAPLONU PALNIKA

Na schemacie pokazano cykl zaptonu palnika, gdy ESA ESTRO jest wyposazony w
dodatkowg karte EXP-2.
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CYKL ZAPLONU PALNIKA
Na schemacie pokazano cykl zaptonu palnika, gdy ESA ESTRO jest w wersji standardowej
bez dodatkowej karty EXP-2.
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ZASILANIE
Na schemacie pokazano dziatanie ESA ESTRO przy zasilaniu, gdy konfigurowany parametr
»Cycle start” (start cyklu) jest nastawiony jako ,Autostart” lub ,Standby”.

Autostart
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Standby
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NIEPOZADANA OBECNOSC PLOMIENIA
Na schemacie pokazano dziatanie ESA ESTRO w przypadku niepozgdanej obecnosci
ptomienia przed zaptonem palnika lub po jego wytgczeniu.

o] | .
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BRAK ZAPLONU

Na schemacie pokazano dziatanie ESA ESTRO w przypadku nieudanego zaptonu palnika
gtéwnego (lub palnika pilotowego - pierwszego stopnia).

| O B G
8| a!'s, P 1;U
5
(o
& O
i B
v —
25
4@
--—@-— e M Med Tl

ZANIK SYGNALU PLOMIENIA

Na schemacie pokazano dziatanie ESA ESTRO w przypadku zaniku sygnatu ptomienia
w normalnych warunkach pracy i w przypadku nastawy parametru ,Flame loss” (zanik
ptomienia) jako ,Lockout” (blokada).
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KONFIGURACJA: PARAMETRY NASTAWCZE

Konfiguracja definiuje tryb pracy ESA ESTRO zgodnie z wymaganymi warunkami spalania.
Zgodnie z obowigzujgcymi normami, niektére parametry SA nastawiane i blokowane
fabrycznie, podczas gdy inne mogg by¢ za pomocg dedykowanych narzedzi nastawiane
przez uzytkownika.

Nastawa parametréw moze sie odby¢ tylko wtedy, gdy ESA ESTRO znajduje sie w trybie
recznym i moze by¢é dokonana za pomocg przenosnego przyrzadu nastawczego
modyfikujgcego szeregowe parametry komunikacyjne (tj adresy IP) lub za pomocag
oprogramowania poprzez szeregowy interfejs (naped ECS) modyfikujgc kazdy zablokowany
parametr.

Dodatkowo oprogramowanie nastawcze umozliwia uzytkownikowi
parametrow, jezeli uzna to za konieczne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Konfiguracja poprzez interfejs szeregowy ECS jest mozliwa tylko dla jednego przyrzadu,
ktéry nalezy odigczy¢ od instalacji i podtgczyé bezposrednio do komputera.

blokade wybranych

Nieblokowane parametry nastawcze:

PARAMETR WARTOSC OPIS
Identyfikacja przyrzadu do komunikacji szeregowe;j.
Adres 0-9i Przyjecie protokotu ECS definiuje przyrzad w strefie
segmentu duze A-Z lub przynaleznej grupie. Przyjecie Modbus RTU
definiuje pierwszy znak adresu (0-F na 0-16)
Identyfikacja przyrzadu do komunikacji szeregowe;.
Adres 0-9i Przyjecie protokotu ECS definiuje przyrzad w strefie
wezta duze A-Z lub przynaleznej grupie. Przyjecie Modbus RTU
definiuje drugi znak adresu (0-9)
4800-38400 Szybkos¢ komunikacji za pomocg protokotu ECS
ECS (4800, 9600, 19200 0 38400 bit/s).
Liczba 4800-38400 Szybkos¢ komunikacji za pomocg protoko_’fu Modbus
baudéw/protokét ModbusRTU 1 | RTU (4800, 9600, 19200 0 38400 bit/s) (1 bit stopu).
4800-38400 Szybkos¢ komunikacji za pomocg protokotu Modbus

ModbusRTU 2

RTU (4800, 9600, 19200 0 38400 bit/s).

Czas trwania
komunikaciji

0-480

Limit czasowy braku sygnatu komunikacji szeregowej
nastawiany stopniowo w granicach 0-480 s, w razie
przekroczenia tego czasy przyrzad generuje alarm
,Ccom-timeout”. Nastawienie tego parametru na O
wytgcza ten alarm, gdy komunikacja szeregowa jest
nieaktywna.

Czas wstepnego
przedmuchu

0-255

Czas przedmuchu komory paleniska lub oczekiwania
przed zaptonem palnika. W przypadku zastosowania
regulacji zaworu powietrznego, odliczanie rozpoczyna
sie gdy przetgcznik pozycji sygnalizuje maksymalne
otwarcie zaworu.

Regulacja czasu
opO6znienia — drugi
czas
bezpieczehstwa

0-25

Czas oczekiwania po sprawdzeniu stabilnosci
ptomienia pierwszego stopnia; po uptywie tej fazy
mozna otworzy¢ zawor powietrza (dla ESTRO-A i
dodatkowych kart).

W przypadku ESTRO-B, czas ten odnosi sie do
drugiego czasu bezpieczenstwa (zapton drugiego
stopnia), dlatego  parametr  nastawczy  jest
zablokowany. poza tym po uptynieciu tego czasu,
pierwszy stopien wylgcza sie gdy nastawy sg
nieciggte.
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Czas przedmuchu
kohAcowego

0-255

Czas przedmuchu komory paleniska lub oczekiwania przed
nastepnym zaptonem palnika. W przypadku zastosowania
regulacji zaworu powietrznego otwiera sie zawor powietrzny.
Podczas tej fazy przyrzad nie przyjmuje zadnych
zewnetrznych polecenh.

Funkcja ,Postpurge flex” (elastyczny przedmuch koncowy)
definiuje minimalny interwat czasowy pomiedzy dwoma
prébami zaptonu.

Cykl uruchomienia

Autostart

Cykl zaptonu uruchamia sie automatycznie przy podaniu
zasilania (poza przypadkami, gdy zablokowania palnika
przed wytgczeniem). Ten rodzaj nastaw nadaje sie do
regulacji palnika poprzez uktad zasilania.

Standby

Cykl zaptonu nie uruchamia sie automatycznie przy podaniu
zasilania (oczekiwanie na polecenie lokalne lub zdalne). Ten
rodzaj nastaw nadaje sie do regulacji palnika poprzez
komunikacje szeregowa.

Rodzaj wyjscia
pierwszego
stopnia gazu

Nieciggte

Stopien pierwszy pozostaje ON (wigczony) w czasie pracy
stopnia drugiego do momentu jednoczesnego zamkniecia
obu zaworéw. Ta nastawa jest dozwolona tylko dla ESTRO-
B i zablokowana jest dla ESTRO-A, ESTRO-C i ESTRO_Q
(tylko stopien pierwszy).

Przerywane

Stopien pierwszy pozostaje OFF (wylgczony) gdy
przekroczony jest drugi czas bezpieczenstwa lub
.Regulation delay time” (czas op6znienia regulacji)
(stabilizacja drugiego stopnia). Ta nastawa jest dozwolona
tylko dla ESTRO-B i zablokowana jest dla ESTRO-A,
ESTRO-C i ESTRO_Q (tylko stopien pierwszy).

Codzienne
wytgczenie

Nieaktywne

Automat palnikowy nie wytgcza sie automatycznie co 24 h w
celu autodiagnostyki. Ta nastawa dopuszczona jest tylko dla
instalacji z kilkoma palnikami zainstalowanymi w tym samym
palenisku. Autodiagnostyka musi byé kontrolowana przez
ogolny uktad regulacji. Jezeli funkcja ta jest aktywowana, to
przyrzad spetnia wymagania tylko EN746-2.

Aktywne

Automat palnikowy wylgcza sie automatycznie co 24 h w
celu autodiagnostyki i testu sondy ptomienia.

Przetgcznik
cisnienia powietrza

Nieaktywne

Przetacznik cisnienia powietrza podtgczony do dodatkowej
karty sterujgcej nie jest sprawdzany.

Czekanie

Brak sygnatu z przetgcznika cisnienia powietrza powoduje:

- w czasie przedmuchu ustawienie odliczania na zero,

- wytgczenie palnika (z ciggtg regulacja powietrza) w
oczekiwaniu na nowy sygnat (automatyczny, ponowne
uruchomienie)

- (z nieciggtg lub impulsowg regulacjg powietrza i
zapaleniem palnika status sie zmieni w celu odciecia
powietrza).

Blokada

Brak sygnatu z przetgcznika cisnienia powietrza powoduje:

- w czasie przedmuchu ustawienie odliczania na zero,

- wytgczenie palnika (z ciggtg regulacja powietrza) w
oczekiwaniu na nowy sygnat (w celu ponownego
uruchomienia wymagany reset)

- (z nieciggtg lub impulsowg regulacjg powietrza i
zapaleniem palnika status sie zmieni w celu odciecia
powietrza).
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Termostat

Nieaktywne

Termostat podigczony do dodatkowej karty nie jest
sprawdzany.

Aktywne

Automat palnikowy czeka na sygnat obecnosci
termostatu przed zaptonem palnika; w przypadku
braku takiego sygnatu, palnik zostaje wytgczony (OFF)
do momentu pojawienia sie tego sygnatu, ponowne
uruchomienie jest automatyczne

Przepustnica
(zawdr)
powietrza

Nieaktywne

Pozycja przepustnicy powietrza (poprzez pomochicze
przetaczniki) nie jest weryfikowana do przedmuchu i
zaptonu.

Lokalne

Automat palnikowy reguluje pozycje przepustnicy
powietrza; otwiera przepustnice do maksimum (max.
pozycja przetgcznika) w celu uruchomienia odliczania
czasu przedmuchu, nastepnie zamyka przepustnice
(min. pozycja przetgcznika) w celu zaptonu palnika

Zdalne

Zdalna regulacja pozycji przepustnicy powietrza,;
otwiera przepustnice do maksimum (max. pozycja
przetgcznika) w celu uruchomienia odliczania czasu
przedmuchu, nastepnie zamyka przepustnice (min.
pozycja przetgcznika) w celu zaptonu palnika

Zainstalowane
EXP

Nieaktywne

Automat palnikowy nie reguluje Zzadnej dodatkowej
karty (ta nastawa jest wymagana w przypadku gdy
EXP-2 i EXP-4 nie sg zainstalowane)

Aktywne

Automat palnikowy reguluje zainstalowang dodatkowg
karte (ta nastawa jest wymagana w przypadku gdy
EXP-2 i EXP-4 sg zainstalowane)

Zachowanie /
dziatanie przy
zaniku ptomienia

Blokada

W przypadku braku sygnatu ptomienia przez czas
przekraczajgcy ,Reaction time” (czas reakcji), palnik
jest wylgczony (dla ponownego uruchomienia
wymagany jest reset).

Ponowny cykl

W przypadku braku sygnatu ptomienia automat
palnikowy wykonuje nowy cykl zaptonu (wigcznie z
przedmuchem). Gdy zapton jest prawidtowy, przy
nastepnym braku sygnalu ptomienia automat
palnikowy powtarza cykl zaptonu.

W przypadku braku sygnatu ptomienia automat
palnikowy wykonuje nowy cykl zaptonu (z wytgczeniem

Ponowny przedmuchu). Gdy zapton jest prawidlowy, przy

zapton nastepnym barku sygnatu ptomienia automat
palnikowy powtarza cykl zaptonu.

W przypadku braku sygnatu ptomienia automat

palnikowy wykonuje nowy cykl zaptonu (wigcznie z

Tylko jeden przedmuchem). Gdy zapton jest prawidtowy, przy

ponowny cykl

nastepnym barku sygnalu ptomienia automat
palnikowy wytgcza palnik (wymagany reset w celu
ponownego uruchomienia).

Tylko jeden
ponowny
zapton

W przypadku braku sygnatu plomienia automat
palnikowy wykonuje nowy cykl zaptonu (z wytgczeniem
przedmuchu). Gdy zapton jest prawidtowy, przy
nastepnym barku sygnatu plomienia automat
palnikowy wytgcza palnik (wymagany reset w celu
ponownego uruchomienia).
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Funkcje wejscia
cyfrowego

Nieaktywne

Wejscie cyfrowe przyrzadu nie jest sprawdzane

Reset / stop

Wejscie cyfrowe automatu spetnia podwdjng role: umozliwia
reczne wylgczenie palnika, gdy byt on wigczony Iub
ponowne uruchomienie palnika (po aktywacji miedzy 1 a 3
s), gdy palnik byt zablokowany

Tylko stop

Wejscie cyfrowe automatu jest sprawdzane tylko przy
wigczonym palniku, gdy aktywna jest funkcja recznego
wytgczania

Tylko reset

Wejscie cyfrowe automatu jest sprawdzane tylko, gdy palnik
jest wytaczony (po aktywacji pomiedzy 1, a 3 s), gdy palnik
byt zablokowany.

Termostat

Wejscie cyfrowe automatu petni funkcje termostatu jak
wejscie cyfrowe w dodatkowej karcie EXP-2: gdy wejscie
jest aktywne, automatu zapala palnik; gdy jest nieaktywne,
palnik zostaje wytgczony. Te nastawy sg mozliwe tylko
wtedy, gdy dodatkowa karta EXP-2 nie jest zainstalowana.

Wysoka
temperatura

Wejscie cyfrowe automatu jest wykorzystywane do
specjalnych operacji. Ta nastawa jest mozliwa tylko zgodnie
z normg EN746-2, a aktywacja tej funkcji zalezy od
parametru ,High temperature function” (funkcja wysokiej
temperatury).

Gtowny palnik
wigcz/wytgcz

Wejscie cyfrowe automatu reguluje drugi stopien
alternatywnie do polecen komunikacji szeregowej: gdy
wejscie jest aktywne i pierwszy stopien wigczony, automat
umozliwia zapton drugiego stopnia; gdy wejscie jest
nieaktywne, palnik zostaje wytgczony.

Zawor
powietrza
wigcz/wytacz.

Wejscie cyfrowe automatu reguluje zaw6ér powietrza jako
alternatywe do polecen komunikacji szeregowej: gdy
wejscie jest aktywne i jest wigczony pierwszy stopien,
przyrzad otwiera zawdr powietrza; gdy wejscie jest
nieaktywne, zawor zostaje zamkniety. Ta funkcja moze by¢
aktywowana tylko wtedy, gdy regulacja powietrza jest
nieciggta.

Wyijscie blokady

Stop / btad

Automat palnikowy aktywuje sygnat wyjsciowy w przypadku
blokady, reczne wylgczanie lub oczekiwanie na wigczenie
zasilania (wy$wietlacz migocze). Wyjscie jest nieaktywne
podczas autodiagnozowania.

Biad

Automat palnikowy aktywuje sygnat wyjscia tylko w
przypadku blokady. WyjScie jest nieaktywne podczas
autodiagnozowania, reczne wytgczanie lub oczekiwanie na
zasilanie.

Przycisk lokalny

Zdalna
regulacja
aktywna

Automat palnikowy nie sprawdza przycisku, poniewaz jest to
wykonywane przez komunikacje szeregowg. po otrzymaniu
specjalnego polecenia zadania stanu, przyrzad aktywuje
przycisk funkcji ,Reset / stop” w celu uzycia lokalnego
uktadu regulaciji.

Reset / stop

Przycisk spetnia podwojng role: jezeli palnik jest wigczony,
to nastepuje natychmiastowe wytgczenie; gdy palnik jest
zablokowany lub wytgczony, wcisniecie przycisku pomiedzy
1-3 s powoduje jego ponowne uruchomienie.

Przyrzad sprawdza przycisk tylko wtedy, gdy palnik jest

Tylko stop wilgczony: po wcisnieciu nastepuje  natychmiastowe
wytgczenie palnika.
Przycisk sprawdza przycisk tylko wtedy, gdy palnik jest
Tylko reset zablokowany lub wytgczony: wcisniecie przycisku na 1-3 s

powoduje jego ponowne uruchomienie.
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Regulacja
przeptywu
powietrza

Ciggta

Automat palnikowy uruchamia zawdr powietrza (lub
dmuchawe) od momentu polecenia poczatkowego
uruchomienia do wytaczenia palnika (wymagane Iub
blokada). Jezeli mamy do czynienia z takg konfiguracjg, to
polecenia ,Air on” (wlgczy¢é powietrze) i ‘Air off” (wytaczy¢
powietrze) sg nieaktywne.

Nieciggta

Przyrzad uruchamia zawor powietrza (lub dmuchawe) od
momentu polecenia poczatkowego uruchomienia do konca
przedmuchu. a nastepnie deaktywuje zawor na okres
zaptonu i ponownie aktywuje po czasie opéznienia regulacji
do momentu wytgczenia palnika (wymagane lub blokada).
Jezeli mamy do czynienia z takg konfiguracja, to polecenia
LAIr on” (wkgczyé powietrze) i ‘Air off” (wytgczy¢ powietrze)
sg aktywne w czasie regulacji zaworu powietrza.

Impulsowa

Zawor powietrza jest aktywowany po czasie opdznienia
regulacji do momentu wytgczenia palnika (wymagane lub
blokada). Jezeli mamy do czynienia z takg konfiguracjg, to
polecenia ,Air on” (wlgczy¢ powietrze) i ‘Air off” (wytgczyé
powietrz) sg aktywne w czasie regulacji zaworu powietrza.

Zdalna

Zawor powietrza (lub dmuchawa) jest aktywowany od
momentu polecenia poczatkowego uruchomienia do konca
czasu opoOznienia regulacji. Ten rodzaj konfiguracji moze
by¢ stosowany dla dodatkowej karty EXP-2.

Przedmuch
kohcowy

Nieaktywne

Automat palnikowy uruchamia odliczanie ,Post purge time”
(czas przedmuchu korncowego) od momentu wytgczenia lub
blokady palnika.

Aktywne

Przyrzad uruchamia odliczanie ,Post purge time” (czas
przedmuchu kohncowego) od momentu zaptonu palnika.
Funkcja ,Postpurge flex” (czas przedmuchu koncowego)
definiuje minimalny interwat czasowy pomiedzy dwiema
prébami zaptonu.

Blokowane parametry nastawcze:

PARAMETR

WARTOSC

OPIS

Pierwszy czas
bezpieczehstwa

1-25

Pierwszy czas bezpieczenstwa dla zaptonu pierwszego
stopnia (patrz Tabele dopuszczalnych wartosci).

Czas reakcji

1-20

Maksymalny czas bezpieczehstwa pomiedzy
wygaszeniem ptomienia, a uruchomieniem zaworow
gazowych (patrz Tabele dopuszczalnych wartosci).

W przypadku pojawienia sie sygnatu obecnosci ptomienia
przed uptywem czasu reakcji, przyrzad kontynuuje biezgca
faze; w przeciwnym razie podejmuje dziatanie jak dla
parametru ,Behavior at flame loss” (postepowanie przy
zaniku ptomienia).

Funkcja wysokiej
temperatury

Nieaktywna

Funkcja wysokiej temperatury nie jest nigdy aktywowana,
nawet w przypadku specjalnego cyfrowego sygnatu
wejscia.

Aktywna

Funkcja wysokiej temperatury jest aktywowana, gdy
pojawi sie specjalny cyfrowy sygnat wejscia. W takim
przypadku zawory gazowe pozostajg otwarte nawet wtedy,
gdy brak sygnatu obecnosci ptomienia. gdy funkcja ta jest
aktywna, to przyrzad jest zgodny tylko z EN746-2.
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Zapton pierwszego
stopnia

Staty

Czas zaptonu pierwszego stopnia jest staty. Przyrzad
sprawdza ptomien tylko po pierwszym czasie
bezpieczeAstwa i po wytgczeniu transformatora. Ta
konfiguracja jest obowigzkowa dla detekcji ptomienia
dwuelektrodowej lub poprzez skanowanie UV.

Zmienny

Czas zaptonu pierwszego stopnia moze by¢ skrocony.
Przyrzad sprawdza ciggle ptomien i wytgcza transformator
zaptonowy, gdy tylko ptomien jest stabilny. Konfiguracja
moze by¢ stosowana w przypadku detekcji ptomienia za
pomocg dedykowanej elektrody.

Automatyczny rest

0-9

Maksymalna liczba automatycznych resetéw bez
generowania zdalnego sygnatu blokady palnika. Nastawa
0 oznacza daektywacje tej funkcji. Gdy funkcja jest

aktywna, przyrzad jest zgodny tylko z EN746-2.

Ponizsza Tabela podaje maksymalne, dopuszczalne czasy bezpieczehstwa i reakciji.

W celu okreslenia prawidtowych parametrow dla kazdej aplikacji prosze sie zapoznac ze
stosownymi normami dobierajgc bezpieczne wartosci.

Informacja o tym, ze nastawy nie sg zgodne z EN298, ale tylko z EN746-2 jest umieszczona
na tabliczce znamionowej ESTRO.

CZAS CZAS
APLIKACJA | NORMA BEZP. REAKCJI UWAGI
EN 298 i Max. 13 Ponowne uruchomienie [ zapton
dozwolone
Wg Wg aplik_acj.i dozwolone tylko 1 ponowne
EN676 | aplikacji | Max.1s “r”ghom'e”'e' , dmuch
max. 6 S Tryb ,Prepurge” (wstepny przedmuch) wg
Palniki potrzeb.
Wg aplikacji dozwolone jedna proba
gazowe L
ponownego uruchomienia w przypadku
Wg Wg braku sygnatu ptomienia, dwa
EN746-2 | aplikacji aplikacji |automatyczne  odblokowania i tryb
max. 10 s | max.2s |wysokiej temperatury.
Tryb ,Prepurge” (wstepny przedmuch) wg
potrzeb.
Wg Wg apIiI_<acji _dozwolone jedno ponowne
EN230 | aplikacji | Max.1s “r”ghom'e”'e | zapton. dmuch
max. 20 s Tryb ,Prepurge” (wstepny przedmuch) wg
' potrzeb.
o Wg aplikacji dozwolone jedna préba
Palniki L
olejowe ponownego uruchomienia w przypadku
Wg Wg braku sygnatu ptomienia, dwa
EN746-2 | aplikacji aplikacji |automatyczne  odblokowania i tryb
max. 10s | max.2s |wysokiej temperatury.
Tryb ,Prepurge” (wstepny przedmuch) wg
potrzeb.
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INSTALACJA

W celu prawidtowej instalacji nalezy przestrzega¢ nastepujgcych wskazowek:

Nie umieszczac przyrzadu w poblizu silnych pdl magnetycznych lub elektrycznych ani
w miejscach narazonych na bezposrednie grzanie lub znajdujgcych sie w atmosferze
z produktami spalania, korodujgcej, z oparami rozciehczalnikéw lub gazow.

Automat palnikowy musi by¢ zainstalowany przez wykwalifikowany personel zgodnie
Z obowigzujgcymi aktualnie przepisami.

W czasie instalacji automatu palnikowego musi by¢é zapewniona ochrona
odpowiadajgca klasie 1P40, a dla automatéw pracujgcych na otwartej przestrzeni
klasa IP54. Klasa ochrony (np. IP54) musi by¢ zapewniona takze przez urzadzenie, w
ktérym automat jest instalowany (np. panel operatorski kotta).

W przypadku zasilania faza-faza trzeba zastosowac¢ transformator izolujgcy z
uziemionymi zaciskami uzwojenia wtdrnego.

Podczas wykonywania potgczen elektrycznych zachowa¢ podang w dokumentacji
technicznej biegunowos$¢ faz i przewodu zerowego. Zaciski sg typu srubowego i sg
przeznaczone na przewody 0,5-2,5 mm?. Rodzaj przewodéw i ich utozenie zalezg od
aplikacji.

Przewéd fgczacy transformator zaptonowy i elektrode na palniku musi byé
dostosowany do wysokiego napiecia i nie moze by¢ ekranowany. Dlugosc¢ tych
przewodow musi by¢ mniejsza niz wskazano, w przeciwnym razie transformator
zaptonowy musi zosta¢ ustawiony w poblizu palnika. Przewdd wysokiego napiecia
musi by¢ prowadzony oddzielnie od kabli zasilajgcych, nie moze by¢ ekranowany;
najlepsze wyniki daje linia napowietrzna.

Kable uktadu detekcji ptomienia muszg by¢ potozone oddzielnie niz inne kable
dlatego nie dopuszcza sie w tym przypadku stosowania kabli wielozytowych, ani
ekranowanych.

Sondy detektora ptomienia i ich przewody muszg by¢ izolowane i chronione przez
stosowne ostony umozliwiajgce dostep do nich tylko osobom upowaznionym. W razie
potrzeby umiescic¢ stosowne ostrzezenia.

Zawsze upewni¢ sie, ze uziemienie jest podigczone do wtasciwego zacisku i do
wszystkich elementéw metalowych. Do uziemienia wykorzysta¢ zacisk srubowy u
podstawy przyrzadu.

W przypadku korzystania z wejscia cyfrowego nie dopuszcza sie réwnolegtego
potaczenia wyjs¢ kilku przyrzgdow. Jezeli system jest wyposazony w interfejs
szeregowy, to nalezy sie zapoznac¢ ze specjalnymi wskazowkami korzystania z funkciji
zdalnego sterowania.

Linia komunikacyjna musi by¢ oddzielona od linii zasilania, falownikéw i napiecia
sieciowego.

NIE STOSOWAC PRZEWODOW WIELOZYtOWYCH LUB EKRANOWANYCH.

Do linii komunikacyjnych stosowac specjalne kable ECS; jako alternatywe zalecamy
system szynowy, ale nalezy pamieta¢ o tym, ze max. dlugos¢ kabla zaréwno
komunikacyjnego jak i zasilajgcego pomiedzy szyng, a przyrzgdem wynosi 1 m.
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OSTRZEZENIA

W celu prawidtowej eksploatacji przyrzgdu nalezy przestrzega¢ nastepujgce wskazowki:

ESA ESTRO powinien by¢ stale podtaczony do instalacji elektrycznej. Zamiana
faz/zera moze naruszy¢ bezpieczehstwo systemu. Nigdy nie stosowac réznych
faz pomiedzy wejsciami napieciowymi i nie podawa¢ sygnatow napigciowych na
wyijscie interfejsu szeregowego.

Po instalacji sprawdzi¢, czy potgczenia sg prawidiowe. Przed zasileniem
automatu ESTRLO upewnié¢ sie, ze napiecie i czestotliwosé sg prawidtowe, a
obcigzenia nie sg wigksze niz dopuszczalne dla stykdéw wyjsciowych.

Wejscia termostatu (wejscie cyfrowe lub na dodatkowej karcie) nie sg wejsciami
bezpieczehstwa, ale stuzg do przesytu polecen wigczenia i wytgczenia palnika w
celu regulacji temperatury. Aby bezpiecznie wytaczy¢ palnik, odtgczy¢ zasilanie.
To samo odnosi sie do przyrzgdoéw regulowanych szeregowo.

Jezeli wejscie cyfrowe funkcjonuje jako Reset/Stop, Only Reset, Only Stop
(reset/stop, tylko reset, tylko stop), sygnat cyfrowy musi by¢ impulsowy i nie moze
sie pojawiaC w czasie diagnozowania przyrzadu (po zasileniu itp.). W przypadku,
gdy wejscie cyfrowe funkcjonuje jako Thermostat, Main On/Off, lub Air On/Off
(termostat, palnik gtowny wiacz/wytgcz, powietrze wtgcz/wytgcz), to sygnat musi
by¢ ciagty i by¢ podtrzymywany w czasie diagnostyki przyrzadu.

Zawor elektromagnetyczny moze by¢ zasilany tylko ze specjalnego wyjscia ESA
ESTRO. Nie wolno regulowaé zaworu przez inne elementy (przekaznik, PLC)
otrzymujace sygnat z ESA ESTRO.

W przypadku zakibécen w czasie zaptonu spowodowanych obecnoscig innych
elektrycznych urzadzen, obowigzkowo nalezy uzy¢ dla elektrody zaptonowe;j
potgczenia wtykowego z filtrem przeciw zakiéceniowym.

W przypadku pojedynczej elektrody zaptonowej/detekcji konieczne jest
zastosowanie specjalnie przeznaczonego do tego transformatora zaptonowego.
Aby unikng¢ przegrzania elektrycznie regulowanych elementow (zawory
elektromagnetyczne i transformatory), potrzebny jest pewien minimalny okres
czasu pomiedzy kolejnymi prébami zaptonu. Oblicza sie go jako sume czasow
przedmuchu, pierwszego czasu bezpieczenstwa i dodatkowych 5 s.

Nastawy parametréw maja by¢ zgodne ze stosownymi normami, ale majg tez na
celu unikniecie potencjalnych zagrozen dla danych warunkoéw pracy.

Przed wykonywaniem jakichkolwiek prac przy przyrzadzie odtgczy¢ zasilanie.
Przed odfgczeniem, oznakowac kazde potgczenie.

W przypadku nieprawidiowego dziatania ESA ESTRO, nalezy automat palnikowy
odestac do producenta. Udzielona gwarancja automatycznie wygasa w przypadku
jakichkolwiek napraw lub modyfikacji dokonanych przez osoby nieupowaznione
(wzgledy bezpieczenstwa).

ESA ESTRO ma zapewni¢ bezpieczenstwo pracy panika. Automat palnikowy nie
moze on by¢ stosowany jako regulator pracy palnika — do tego celu stuzg inne

przyrzady.
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SCHEMAT ELEKTRYCZNY — ESA ESTRO-A
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POZ. NAZWA POZ. NAZWA
a Komunikacja szeregowa ECS e Wejscie cyfrowe
b Zasilanie f Detekcja ptomienia UV
o Wytaczniki bezpieczenstwa g Detekcja ptomienia - dwie elektrody
(zapalajaca, jonizacyjna)
d Wyijscie alarmu blokady h Detekcja ptomienia - jedna elektroda
Listwa zaciskowa:
POZ. NAZWA POZ. NAZWA
L Faza zasilania 6 Zawor powietrza zero
N Zero zasilania 7 Transformator zaptonowy faza
1 Wyjscie sygnatu blokady (faza) 8 Transformator zaptonowy zero
2 Wejscie cyfrowe (faza) 9 Elektroda  detekcii, sygnat z
transformatora (podwdjna) lub UV
zacisk ujemny
3 | stopien zawér gazu faza 10 | Uziemienie, zacisk UV dodatni i
obudowa palnika
4 | stopien zawor gazu zero + Dodatnie wejscie komunikacji
szeregowej
5 Zawor powietrza faza - Ujemne wejscie komunikaciji
szeregowej
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SCHEMAT ELEKTRYCZNY — ESA ESTRO-B
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POZ. NAZWA POZ. NAZWA
a Komunikacja szeregowa ECS e Wejscie cyfrowe
b Zasilanie f Detekcja ptomienia UV
o Wytaczniki bezpieczenstwa g Detekcja ptomienia - dwie elektrody
(zapalajaca, jonizacyjna)
d Wyijscie alarmu blokady h Detekcja ptomienia - jedna elektroda
Listwa zaciskowa:
POZ. NAZWA POZ. NAZWA
A Wyijscie sygnatu blokady (faza) 6 Il stopien zawOr gazu zero
B Wejscie cyfrowe (faza) 7 Transformator zaptonowy faza
1 Faza zasilania 8 Transformator zaptonowy zero
2 Zero zasilania 9 Elektroda  detekcii, sygnat z
transformatora (podwdjna) lub UV
zacisk ujemny
3 | stopien zawér gazu faza 10 | Uziemienie, zacisk UV dodatni i
obudowa palnika
4 | stopien zawor gazu zero + Dodatnie wejscie komunikacji
szeregowej
5 Il stopien zawér gazu faza - Ujemne wejscie komunikaciji
szeregowej
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SCHEMAT ELEKTRYCZNY — ESA ESTRO-C
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POZ. NAZWA POZ. NAZWA
a Komunikacja szeregowa ECS e Wejscie cyfrowe
b Zasilanie f Detekcja ptomienia UV
c Wytgczniki bezpieczenstwa g Detekcja ptomienia - dwie elektrody
(zapalajaca, jonizacyjna)
d Wyjscie alarmu blokady h Detekcja ptomienia - jedna elektroda
Listwa zaciskowa:
POZ. NAZWA POZ. NAZWA
A Wyjscie sygnatu blokady (faza) 6 Wyijscie palnik wtaczony ON (styk
NO)
B Wejscie cyfrowe (faza) 7 Transformator zaptonowy faza
1 Faza zasilania 8 Transformator zaptonowy zero
2 Zero zasilania 9 Elektroda  detekciji, sygnat z
transformatora (podwdjna) lub UV
zacisk ujemny
3 | stopien zawér gazu faza 10 | Uziemienie, zacisk UV dodatni i
obudowa palnika
4 | stopien zawor gazu zero + Dodatnie wejscie komunikacji
szeregowej
5 Wyijscie palnik wigczony ON (Com) - Ujemne wejscie komunikacji
szeregowej
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SCHEMAT ELEKTRYCZNY — ESA ESTRO-Q
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POZ. NAZWA POZ. NAZWA
a Komunikacja szeregowa ECS e Detekcja ptomienia UV
b Zasilanie f Detekcja ptomienia - dwie elektrody
(zapalajaca, jonizacyjna)
C Wytgczniki bezpieczenstwa g Detekcja ptomienia - jedna elektroda
Listwa zaciskowa:
POZ. NAZWA POZ. NAZWA
L Faza zasilania N | stopien zawor gazu zero
N Zero zasilania T Transformator zaptonowy faza
* Nie podigczone N Transformator zaptonowy zero
+ Dodatnie wejscie komunikaciji F Elektroda  detekciji, sygnat z
szeregowej transformatora (podwdjna) lub UV
zacisk ujemny
- Ujemne wejscie komunikacji G Uziemienie, zacisk UV dodatni i
szeregowej obudowa palnika
* Nie poditgczone + Dodatnie wejscie komunikaciji
szeregowej
\ | stopien zawér gazu faza - Ujemne wejscie komunikaciji
szeregowej
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SCHEMAT ELEKTRYCZNY DODATKOWEJ KARTY EXP-2
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Opis rysunku:
ready = gotowy; close = zamkniety; open = otwarty; min switch = kranicéwka min; max switch

= krancéwka max; air switch = czujnik cisnienia powietrza min; blower = dmuchawa

POZ. NAZWA POZ. NAZWA
a Komunikacja szeregowa ECS k Krancowki potozenia przepustnicy
powietrza
[ Regulator temperatury I Wejscie procesowe
j Sitownik przepustnicy powietrza m Zawor powietrza lub dmuchawa
Listwa zaciskowa:
POZ. NAZWA POZ. NAZWA
11 Dodatnie wejscie komunikacji 18 | Wejscie krancOwki potozenia
szeregowej przepustnicy powietrza max - duzy
ptomien (faza)
12 Ujemne wejscie komunikaciji 19 | Wejscia krancoéwki potozenia
szeregowej przepustnicy powietrza (zero)
13 | Wyjscie uruchomienia 20 | Wejscie termostatu start/stop (faza)
termoregulacji (faza)
14 | Wyjscie zamykajace przepustnice 21 | Wejscie czujnika cisnienia powietrza
powietrza (faza) (faza)
15 | Wyjscie otwierajgce przepustnice 22 | Wejscia ograniczen procesowych
powietrza (faza) (zero)
16 Zasilanie sitownika przepustnicy 23 | Wejscie zasilania zaworu powietrza
powietrza (faza) lub dmuchawy (faza)
17 | Wejscie krancéwki potozenia 24 | Wejscie zasilania zaworu powietrza
przepustnicy powietrza min - maty lub dmuchawy (zero)
ptomien (faza)
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VISTA INTERMNA DELLA BASE -
WYKONANE OTWORY SREDNICA (MM) DLAWIK
1 19 PG1l1 — M20x1
2-3-4-5-12 16 PG9 — M16x1
6-8-10-11 * 16 PG9 — M16x1
7-9 * 16 PG11 - M20x1

* W przypadku obecnosci transformatora nie jest mozliwe wykorzystanie otworow 6-11.

POZ OPIS
A Dostepne przez transformator
C Dostepne (nie uzywane)
D Dostepne (nie uzywane)
E-E Dostepne (nie uzywane)
F Uziemienie zaciskéw
G-G Otwory mocujgce do kotnierzy (rura ¥2") —

Sruba M6

Gdy obecna jest dodatkowa karta EXP-1,

to nie jest mozliwy montaz transformatora

zaptonowego wewnagtrz ESA ESTRO. W takim przypadku trzeba uzy¢ obudowe ESA
TRAFO, patrz biuletyn E5004.
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KOD ZAMOWIENIA

ESTRO| 1 |#])2|3})4]|5]|6]7]8]|]9|10)|11]12]13|14]15]16]17]18]|19]20]21]|22)23|24])25]26]27]28]29
ESTRO|C2| - |A|03|05|03|C|Y|2]|/|00|/|C|B|B|B|O|/ |/ |2 |O|4|E|/ |/ |T{ /|1 |1]]]
1 Wersja 11 | Autokontrola co 24h 20 Czas komunikaciji
Estro - A A2 Aktywna (autorest co 24h) D 0 sekund 0
Estro - B B2 Nieaktywna / 8 sekund 1
Estro-C Cc2 12 | Regulacja przeptywu powietrza 16 sekund 2
Estro - Q Q2 Ciaggta lub brak C 32 sekund 3
2 | Cykl uruchomienia Nieciagta D 64 sekund 4
Automatyczny zapton (Autostart) A Impulsowa P 128 sekund 5
Oczekiwanie na reczny reset (Standby) | S Zdalna R 256 sekund 6
3 | Wstepny przedmuch 13 | Funkcja wejscia cyfrowego 320 sekund 7
od0do99s (**) Nieaktywne / 400 sekund 8
2 min 2M Rest/stop B 480 sekund 9
3 min 3M Tylko stop S 21 Szybkos$é komunikacji [baud]
4 min aM Tylko reset U 4800 4
4 | Pierwszy czas bezpieczenstwa Termostat T 9600 9
od0do25s | (**) Wysoka temperatura H 19200 1
5 | Czas op6znienia regulacji (reakcji) Giowny palnik wigcz/wytgcz M 38400 3
od0do25s | (**) Powietrze wigcz/wytacz A 22 Protokét komunikacji
6 | Rodzaj pracy I-go stopnia GAZ (pilota) 14 | Blokada ECS E
Nieregularny (ciagty) C Tylko blokada F MODBUS 1 1
Przerywany D Blokada i stop B MODBUS 2 2
7 | Zachowanie sie przy zaniku ptomienia 15 | Przycisk lokalny 23 | Czesci zapasowe
Blokada stop N Stop/Rest B | /
Powtérzenie cyklu Y Stop/reset zdalny R 24 | Czesci zapasowe
Powtorzenie zaptonu K Tylko stop S | /
Tylko jedno powtdérzenie cyklu R Tylko reset U 25 | Czas komunikacji
Tylko jedno powtérzenie zaptonu S 16 | Automatyczny reset Standard /
8 | Napiecie zasilania Liczba resetéw | 0-9 Transformator zaptonowy wewnatrz T
115 Vac 1 17 | Funkcja wysokiej temperatury Wstepne okablowanie C
230 Vac 2 Nieaktywna / Oddzielna obudowa ESA TRAFO A
9 | Przedmuch kohAcowy Aktywna (autorest co 24h) H Z dodatkowg kartg EXP-2 2
Nieaktywny / 18 | Zapton pierwszego stopnia gaz Z dodatkowa kartg EXP-3 3
Aktywny F Staty czas bezpieczenstwa / Z dodatkowg kartg EXP-4 4
10 | Czas przedmuchu koncowego Zmienny czas bezpieczenstwa S 26 | 27 | 28 | 29 | Parametry dodat. kart
0od0do99s **) 19 | Czas reakcji po zaniku ptomienia Brak karty 11
2 min 2M od0do9s 0-9 EXP-2 Patrz Tab. A
3 min 3M od 10do 20 s A-K EXP-3 Patrz E7015
4 min aMm EXP-4 Patrz E7016
Tab. A Parametry dodatkowej karty EXP-2
26 | Napiecie zasilania 27| Czujnik cié. powietrza  [28]  wejscie termostatu 29| Wej. przepustnicy pow.
115 Vac 1 Nieaktywne / Nieaktywne / Nieaktywne /
230 Vac 2 W fazie oczekiwania H Aktywne T Regulacja zdalna R
24 Vac 4 Stop przy blokadzie L Regulacja cyfrowa lokalna | L

(**): wpisac wartoS¢ w s

(Parametr 25): Niektére wyroby sa kompatybilne, patrz ,Wymiary”. Jezeli jest potrzeba
zaznaczy¢ wiecej (T,C,2,A itd.) kolejnos¢ priorytetbw musi byé nastepujgca: karta
dodatkowa, okablowanie, transformator zaptonu i na koniec obudowa ESA TRAFO.

UWAGA: W zwiazku z nieustannym dazeniem firmy do udoskonalania swoich wyronéw i poprawiania ich Ga - Ma G A Z
jakosci, ESA-PYRONICS zastrzega sobie prawo wprowadzania bez uprzedzenia zmian parametrow ul. Rybnicka 307, 44-310 Radlin

gESApmomu technicznych przedstawionego urzadzenia. Nasz najbardziej aktualny katalog jest dostepny w tel. 032/454-92-92
INTERNATIONAL  wersii do $ciggniecia na naszej stronie internetowej www.esapyronics.com. fax. 032/454-90-21
SIAD Group internet: www.gamagaz.com.pl

OSTRZEZENIE: W czasie pracy uktad spalania moze by¢ niebezpieczny i spowodowaé zagrozenie dla
obstugi i wyposazenia. Kazdy palnik musi by¢ wyposazony w uktad zabezpieczajacy monitorujacy proces
spalania. Instalacja, regulacja i konserwacja powinny by¢ wykonywane wytacznie przez osoby przeszkolone i
wykwalifikowane. 29

e-mail: gamagaz@gamagaz.com.pl


http://www.esapyronics.com/
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